DETECTION ET ALARME INCENDIE DANS LES E.R.P

Le systeme d'alarme incendie doit permettre de signaler un sinistre et de le localiser. Il fonctionne sur
une source autonome en |'absence de courant. L'action d'une alarme sonore donne |'ordre d'évacuation
du personnel.

Etape 1 : Détecter et signaler
Détecter le feu au plus 161 et signaler sa localisation au
personnel de surveillance pour effectuer les fonctions

e

e 3 @ = nécessaires a la mise en sécurité des personnes et pour
limiter les dégdts dans le batiment
1/ Détecter...
2 / Déclencher...
3 / Signaler
Etape 2 : Mettre en sécurité
Evacuer en informant le public a I'aide de signaux visuels
. S et sonores. Compartimenter en limitant la propagation du
v S feu et des fumées pour faciliter I'évacuation du public et
= . 7 :}.r’ . ¢ minimiser les dégdts dans le batiment. Puis désenfumer
it -ﬁ' J y"’ en protégeant les personnes des fumées.
1/ Evacuer...

2 / Compartimenter...
3 / Désenfumer

Etape 3 : Intervenir
Favoriser l'intervention des secours en signalant la
localisation du feu et I'€tat des organes de mise en
sécurité.
Mettre a disposition des organes de commandes pour
limiter la propagation du feu et des fumées. Permettre la
coupure des circuits électriques afin d'éviter les courts-
circuits ou risques d'explosion et de protéger les
services de secours.
1/ Signaler...
2 / Mettre a disposition...
3 / Permettre la coupure

1/ Structure générale d'une alarme incendie :
On distingue trois parties essentielles :

Le systeme de détection incendie (SDI) permet de localiser le sinistre. Il est composé de
détecteurs automatiques (DA) ou de déclencheurs manuels (DM).

Le traitement et acquisition de I'information

Le systeme de mise en sécurité incendie (S.M.S.I) permet d'assurer les fonctions d'évacuation,
de compartimentage, de désenfumage (en installant des portes coupe feu et des trappes de
désenfumages) et de diffuseurs sonores (D.S) ou de blocs autonomes d‘alarme sonores

(B.A.AS)
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Acquisition |, | Traitementdes | , | Signalisation
d'informations |, | alarmes d'incendie | | | Aulomatismes
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2/ Différents types d'alarme incendie.
La réglementation a défini cinq types d'alarmes (I, 2a, 2b, 3, 4) qui sont déterminés selon les locaux.

Catégorie
de
S.S1I

0 « Niveau de risque > e

A e
- T Type

3 d'équipement
4 d'alarme

Il existe 5 catégories d'établissements selon I'effectif :

Catégorie 1 > 1500 personnes

Catégorie 2 De 700 a 1500 personnes

Catégorie 3 De 300 a 700 personnes

Catégorie 4 < 300 personnes a |'exception de la 5e

Catégorie 5 < 300 personnes dépend du type d'établissement.
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3. Choix du S.S.I et de I'équipement d'alarme

L salle de spectacle

M magasin de vente
N restaurant, bistrot
O hétels

P salle de danse, jeux

R enseignement

R avec locaux a sommeil

S bibliothéque

T exposition

U hopitaux

U hopitaux de jour ———— EA4
V culte EA 4 EA4 EA 4 EA 4
W banque, bureau (UEA2bTT [TEA2bC  EA3 EM EA4
X centre sportif couvert  [INEASIN [NUEASIE  EA4 EA4 EA4
Y musée B A4 EA4 EA 4 EA 4
CTS chapiteau - EA3  EA3  EA4 EA4 EA4

EF établissement flottant SIS RSN <~ EAS . [ EA3 | EA3

EF avec locaux asommeil  EA1  EA1  EA1  EA1  EA1
GA gares ~ EAT EA1  EA3  EA3  EAd4
OA hétel daltitude (NRSAIEE (EWRAEE RN (AT T ERTT
PA établi 1t de plein air Ssmmrwmgdl:sgﬁsmmmsanmm
PS parking couvert  EA1  ou JJNEARZBIN (selon le nombre de niveaux)
REF refuge montagne EA4 EA 4 EA4 EA 4 EA4

Se conformer aux regles des établissements en fonction
SG structures gonfiables a6 thar acliois
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4. Matériel utilisés dans le S.D.I.
4.1. Déclencheur manuel

Le déclencheur manuel est équipé d'une vitre (bris de glace) ou d'une membrane déformable.

Ils sont placés :
-a 1,30 m du sol;

- a chaque étage et proches des escaliers;

- au rez-de-chaussée a proximité des s
- prés des issues de secours.

orties ;

Les déclencheurs sont cdblés sur une méme boucle avec un cdble type €2 de 8/10 millimetre.

Ils sont de couleur :

- rouge (commande du signal d'évacuati
- verte (commande de gestion des issues) ;
- jaune (commande du compartimentage) ;

- blanche (commande de désenfumage).

B Le déclencheur manuel

* Quelle est sa fonction ?
Il déclenche l'alarme aprés une
pression sur la membrane
du coffret.
Il doit étre placé .
- 2 chague étage
- 3 proximité dec eccaliers
- au rez-de-chaussée
- 3 proximiteé de chague issue

Exemple
d'implantation ==

on);

-> 0

+ Deux types de déclencheurs manuels

H Le déclencheur

manuel @ membrane simple

Le déclenchement
se fait par pression
sur la membrane.
La déformation
netie de celle-ci

: indigue gue te pro-
duit a été actionné.

Un déclencheur
- manuela chaque

issue, & proximité
des escaliers
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H Le déclencheur manuel avec

indicateur mécanique d'état

Il perret une:
visualisation claire
et rapide de son
état (actionné ou
en veille].

Le déclencheur
manuel adressable est équipe d'un
indicateur mécanique et d’un voyant
lumineux. Lindicateur mécanique
renseigne sur U'état du declencheur
[actionné ou enveills] et le voyant
indique si la centrale a pris en
compte ou non Uinfermation.




4.2 Détecteurs automatiques :

Phénomine Courbe
observé du--fen

Elevation de la

température due &
la chaleur dégagée
par lz foyer

Radiations
_ emises par
Fumees des flammes
visibles

Gaz de
combustion
invisible

Détecteur de Détecteur de Détecteur optique
fumée haute fumée de flamme
sensibilité

a/ Détecteurs de fumée

- Détecteurs ioniques :

Détecteurs analysant la présence de fumée par |'intermédiaire d'une chambre ionisante.

- Détecteurs optiques :

Détecteurs analysant la présence de fumée par |'intermédiaire d'un capteur optique intégré

(Effet Tyndall).

- Détecteurs optiques linéaires :

Détecteurs analysant la présence de fumée par une mesure d'atténuation d'un faisceau de lumiére.

- Détecteurs optiques multicriteres :

Détecteurs fonctionnant sur le mode optique de fumée couplé a un capteur thermique aidant la prise de
décision de I'alarme feu.

- Détecteurs de fumée haute sensibilité :

Détecteurs analysant les tout premiers gaz de combustion par un systéme de comptage de particules a
chambre laser.

Le choix du détecteur se fait en fonction de :
- La précocité du phénomene a détecter,
- Le type de phénomeéne qui va apparditre en premier.
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Ml Le détecteur optique de fumée

Type de détection Utilisation - un dispositif de cuisson
* Il est sensible ¢ Sa température d'utilisation - lavapeur d'eau
. ﬂ [détection de oscille entre - 20°C et + 60°C*, - la condensation et le givre.
4 Y0 | particules) 3 tous ¢ Son bon fonctionnement est Dans les circulations, installer un
U 3’ les types de fumées entravé par des éléments détecteur 2 5 m maximum de

o et d'aérosols. perturbants tels que : chaque extrémité puis respecter
Il nest pas sensible au feu sans - le développement intense et un intervalle de 10 m maximum
fumée [feu d'alcool). soudain de poussiéres entre chaque détecteur.

Il détecte rapidement le début

d'un incendie avant la formation Boitier de gaine pour détecteur optique de fumée
de flamme.

« Il s'emploie dans les endroits od Sans p_ert‘urber le fra:;nlc.tion-nernle’nt de la ven_tilatipn_, .

il 'y a pas de fumée d’exploitation le boitier pgrmet d utills-ei_" un dr.ﬁ'tef:t_teur opt:qye de fumee
en fonctionnement normal. pour surveiller des conduits d’'aération (@ 30 4 150 cm).

» | e flux d'air entraine avec lui les fumeées éventuelles
et les conduit par lintermédiaire de tubes jusqu'au
détecteur protégé dans le boitier.

e Pour une utilisation performante, la vitesse du flux d'air doit étre compri-
se entre 1 et 25 m par seconde.

¢ La température d'utilisation oscille entre 0°C et 60°C.

Couverture

» || assure une protection sur une
surface maximum typique de
60 m’ et une distance maximum
typique de 5,8 m pour un local de
hauteur maximale de 12 m.

B Le détecteur linéaire de fumée

Type de detection : Utilisation :
. p e || est sensible aux fumées blanches ou noires e Sa température d'utilisation
| qui traversent le faisceau laser emis par le boi- oscille entre -10°C et +55°C.
tier et renvoyé par le réflecteur. e Son bon fonctionnement est
Cainerture entravé par des éléments
| ‘ i  Son intérét réside dans la couverture de grandes perturbants tels que :
L — distances evitant ainsi l'emploi de plusieurs ~vapeuid =
= : : détecteurs de fumée ponctuels et offrant une - poussieres
solution simple d'installation dans le cas de - aerosols
grandes hauteurs de plafond ou de points de fixation inaccessibles et - obstacle de toute nature

non souhaités (hall, entrepét...) pour des détecteurs ponctuels. Comme (@ noter que la coupure compléte
pour le détecteur optique de fumée, il doit &tre utilisé dans les locaux oy~ du faisceau laser est signalee
il n'y a pas de fumée en mode de fonctionnement normal. comme un défaut)
e |l assure une surveillance jusqu’a 100 m avec une distance minimum
de 30 m sur une largeur de 8 m pour une hauteur de local jusqu'a 5
métres et sur une largeur de 10 m pour une hauteur de localde 5a 12 m.

Calcul de surface de détection

IL faut prévoir son implantation sur un support stable et non soumis a
dilatation pour eviter les variations du faisceau. Il ne faut aucun obstacle
entre le détecteur et son réflecteur.

Hauteur du Hauteur du détecteur L1 etLl2: Largeur de
local {m) sous plafond (m) surveillance par rapport
& Laxe du faisceau [m)

H=5 03=H=05 4
5<H=12 05<H=2 5
L1 &t L2 ne deivent pas dépasser Nota : Tableau extrait de La régle d'installation APSAD R7

ta valeur indiguée dans le tableau ci-contre
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b/ Détecteurs de Chaleur
- Détecteurs thermostatiques :

Détecteurs réagissant lorsque la température mesurée dépasse un seuil déterminé.

- Détecteurs thermovélocimétriques :

Détecteurs réagissant lorsque la vitesse d'augmentation de la température excede une certaine
Valeur (> 9°C/min). (Les détecteurs thermovélocimétriques integrent une fonction thermostatique.)

B Les détecteurs de chaleur

thermovélocimétrique

thermostatique

Type de détection e |[ réagit & un seuil de température
atteint 3 un terps donné, suivant la
vitesse d'élevation de la température.

e |l transmet Ualarme dés gue la
temnpérature dépasse un seuil fixé*.

¢ |l est activé dés que la
température dépasse un seuil
fixe [ex : 55°C).

Couverture e |L assi:r'g'une protection sur
~ une surface standard maximum
de 30 m?
- une hauteur maximum de & m
- une distance standard maximum
de 4,4 m

# |l assure une protection sur

- une surface standard maximum
de 18 m?

- yne hauteur maximum de 4 m

- une distance standard maximum
de3.6m

Utilisation » Sa température d'utilisation
oscille entre - 20°C et + 90°C*,
e Son bon fonctionnement est
entravé par des éléments
perturbant tels que :
- Une température ambiante
supérieure 3 90°C
- une chambre frigorifique
* Les valeurs données correspondent - des locaux en partie ouverts
Al caractériskigues des produtts Legrand,

* Sa température d’utilisation
oscille entre - 20°C et + 70°C*.

* Son bon fonctionnement est
entravé par des éléments
perturbant tels gue :

- une température ambiante
supérieure 3 70°C

Les valeurs généralement admises
sont : 60 m? pour la surface, et 5 m
de distance entre un détecteur et
Uendroit le plus éloigné de la zone
4 surveiller pour le détecteur de
fumée. Pour le détecteur thermo-
vélocimetrique, les valeurs sont de
30 m? de surface et 4 m de distance.

Exemples d'implantation
de détecteur optique de fumée

Em

Coulsir & surveiller, 12 m?, pas de zones & surveiller
4 plus de 5 m d'un détectenr. done 1 détectenr.
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c/ Détecteurs de flammes
- Détecteurs de flammes :

Détecteurs réagissant au rayonnement émis par lesflammes

B Le détecteur de flamme

Type de détection :

» || act sensible
au rayonnerment
infrarouge émis
par les flammes
d'un foyer ainsi

qu'a la présence du £0; résultant.

Couverture :

» || détecte un foyer jusqu’a 17 m
de distance au minirmurm,
son angle de vision est de + 45°
par rapport a son axe optigue,
soit un cone de 70% Pour un
détecteur monté sous plafond
entre 3.5 et 7 m de haut, la surface
couverte est de 150 m?.

Elle varie en fonction de linclinaison

et de la hauteur sous-plafond du

détecteur. Le détecteur doit étre

installe 3 un emplacement

permetiant une liaison visuelle de

la zone a surveiller aussi courte

gue possible et exempt d'obstacle.

Calcul de surface de détection

IL faut préveir son implantation sur
un support stable. La zone 3 sur-
veiller doit toujours étre 3 la vue
directe du détecteur et sans obstacles.

Utilisation :

e |l ect 3 utiliser lorsque le paramétre
a détecter est 1a présence de
flamrnes émises par la combus-
tion de solides, liquides ou gaz
carbonés [bois, fuel, butane...}.

I est trés adapté a la détection

de feux ouverts et peut s utiliser

en remplacement des détecteurs

de fumée lorsque les conditions
d’environnement empéchent

Futitisation de ces derniers.

» Ce détecteur ect sensible aux
phénoménes perturbants suivants :

- rayonnement direct du solsil,
éclairage artificiel intense ou

vacillant

- réflexion de lumiére sur des
plans d'eau, vitrages, parties
mobiles de machines...

- yibration du point de fixation du

détecteur

- tout mouvement produisant une
rmodulation de la lumiéra captée
par le détecteur.

La surface minimale surveillée
dépend de la hauteur d'implantation

du détecteur (F) et de son
inclinaison (V).

] surface maximale surveillée au sol en m®
F = hauteur de g i
fixation du V = angle d'inclinaison par rapport a laverticale
détecteur (ml [~ ge oy - 15 165°<V=30° | 30°<Vs45® 45° <V = 60°
F=15 10 15 25 30
15<F=35h 40 &0 ] &l
3b<F=7 150 120 100 70
T=F=10 300 250 250 250
0 <F =20 550 440 350 250

Mot : Tableau extrait de (3 régle d'installation APSAD R7
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B Calcul de la détection de
surface pour détecteur de
fumee et detecteur de chaleur

Cas general du calcul de la
détection de surface

Le détecteur optique de fumée et
le détecteur de chaleur peuvent
détecter un foyer par rapport a une
surface et & une distance définie.
Régles de calcul

EN La surface de détection [s) et
la distance (d) de surveillance d'un
détecteur dépendent de la surface
et de la hauteur du local ainsi que
de Uinclinaison (i) du plafond ou de
la toiture sur lequel il est installé.
Exemple : pour un local de 40 m?
avec une hauteur de plafond de 7 m
et une inclinaison de toit = 20°, la
surface maximale surveillée par le
détecteur de fumée cera de 80 m?
et la distance horizontale maximale
entre tout point du plafond ot le
détecteur devra étre de 6,7 m .

2 | Lorsque des detecteurs de

fumée sont installés sous toiture,

il faut

» les implanter au point le plus
haut [faitage par exemple],
et pour les toitures en redents,
chacun d’eux doit &tre équipsé.

» les éloigner par une cale par
exemple, pour éviter que la couche
d'air cous toiture, 3 température
différente, n'empéche la fumée de
l'atteindre. La distance (a) entre
la toiture et un détecteur de fumée
ect donnée dans le tableau ci-contre.

EJ Un détecteur doit étre au

meins a 0,5 m d'un mur ou d'une

gaine, solive, puutrﬂ de plus de

0,15 m de hauteur.

Exception : couloir, gaine technique

de rnoins de 1 m de largeur:

Surface maximale surveillés par detecteur
s [en m?} et distance horizontale rnaximals
d [en m) entre tout point-d_u plafond
surface | Hauteur lou de la toiture] et un détecteur
Type dulocal | dulocal | j-200 [20°<i=45°] i-45°
de détecteur en mt enm -
5 d s | d 5 d
<80 | <12 Q80 |67 J80 |72 § 80 |8
Fumie =80 =6 40 | BB &l 7.2 &0 9
' beh=120 80 | 87 J 100 | B 120 | 99
S - . 40 =7 40 A A0 BT 40 &3
Thermovélocimétrique | = : : i 22
: g =40 =7 an 44 4 5.7 a0 71
T = 4l =4 e PrEETE R
Thermostatique > 40 =i 18 | 356 | 26 |46 [ 30 | 57

Wota : Tableau extrait dela régle d'i nsta[latlurrAPSAD R7.

La surface de detectmn md:quee st & pondérer par un coefficient pour

certains locaux :

o 04 pour les bancs d'essais de moteur, cave 3 huile, centre commerciaux,
chambre froide, chambre d'hétel, chemin de cibles, combles, entrepét,
fitmotheéque, gaine technigue, groupe electmgerje imprimerie, menuiserie,
risgue eiEc’trique transformateur, vernissage.

* 0.3 pour les bandothéques, central telephunique chambre d’hépital,
hangar d’aviong, laboratoire [salle blanche], salle informatique.

Zone dimplantation des détecteurs

ot Distance verticale @ len cm]
'uﬁlllm:':[ de Uélément capteur du détecteur de fumée au plafond ou & la toiture
{h enm) i<15° 15 < i< 20° i»30°
Min Max Min Max Min Max

h=5 3 70 70 30 30 50
Euhs? 7 75 25 40 40 £0
T<hs§ 10 30 30 50 50 0
G<hs=12 15 35 35 &0 &0 a0

Mota : Tableay extrait dela régle dinstallation ARSAD R7

Cllegrand
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Symboles de planification utilisés dans les systémes de détection incendie (ISO/DIS 6790.2)

Symbole Dasignation Symbole Designation
|:| Détecteur dincendie I;' Dispositif de transmission (... indication du type)
Detecteur de fumée 3 ionisaticn Dispositf de récepdion (... indication du type)
3

Coffret de signafsation (... indication du type)

DL

=] Detecteur de fumée 3 difusion de la lumigre
D Detecteur de chaleur

Appareil acoustique d'alarme (... indication du fype)

< |7
L~ |

T Detecteur thermostatique J Emetteur optigue de signaux (... indication du type)
[ Datecteur de flammes A de rets ndica yoe
o .‘E }
| g A Detecteur lingaire de fumés 3 absorption {D"’E el d'assarviss d
2
B Unite de prélévement d'air ASD-Duct § 1 Luminaire de signafsation pour declenchement
5 ﬁ{} d'extnction [ ﬁ'l::l'-:a'.i-:nn du iype)
ASD (ASD-Mono, ASD-Flex, ASD-Modular) [===]] Vanne pour systéme d'extinction
Declencheur manuel d'alarme li- ndicateur de reponss

Emeatteur automatique d'alarme de systéme
d'extinction

:l Equipemeant de c-:-n'r:'lle- signalization de
detection incendie I:I-:a1.| du typel
g alisation x. tableau, terminal eto.
El indication I.I'.:r'..E'_

4.3 Domaine d'efficacité des détecteurs automatiques

Les détecteurs seront choisis en fonction du type d'incendie :

- les feux «ouverts» engendrent flammes et chaleur ;
- les feux « couvrants » engendrent fumées et gaz combustible.

Il s'avére nécessaire de choisir le détecteur en fonction du type de feu probable.

Etablissement

e

Armoire électrique

Chambre froide

\

%/

G ////////////////////////////////%//////////////
Circulations ////////////////__

Parking couvert

////////////////////%

Salle informatique

1

e _ ///////// .
R .
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5/ Matériels utilisés dans le SMSI

5.1 Alarme sonore

Ils doivent &tre installés judicieusement de telle sorte qu'ils soient audibles en tous points de
I'¢tablissement, et hors de portée du public (plus de 2,25 m ou protégé par grille)

L'alarme générale est un signal sonore 2 tons spécifique (caractéristique définie dans la horme NF S
32-001) destiné a prévenir les occupants d'un batiment d'évacuer les lieux. L'alarme générale peut étre
immédiate ou temporisée, elle doit tre audible de tout point du batiment pour une durée minimum de
cing minutes. L'évacuation du public est également favorisée par le déverrouillage automatique des
issues de secours.

Qu'est-ce qu'une alarme générale sélective (AGS) ?

C'est un signal d'alarme générale, différent du son AFNOR NF S 32-001, et éventuellement lumineux,
destiné a ne prévenir que certaines catégories de personnel d'un ERP (ex. : hopitaux, maisons de
retraite, ...) qui organiseront |'évacuation du public afin d'éviter les risques de panique. Utilisez des
diffuseurs sonores spécifiques.

Ou utiliser un diffuseur sonore ?

Le diffuseur sonore doit étre utilisé au sein des établissements recevant du public (ERP) et/ou des
établissements recevant des travailleurs (ERT).

Le choix du diffuseur dépend du lieu d'utilisation mais également de son lieu d'implantation au sein du
batiment. De plus, la propagation du son ne doit pas &tre génée par des obstacles, des cloisonnements
et par des bruits ambiants.

Le tableau ci-dessous vous permet de choisir le bon diffuseur sonore en fonction du niveau sonore
ambiant.

Diffuseurs sonores
clasze A (T0db*) ék‘"‘éii? 190db*) § ciaceac (105d0%)
| I 55 25 m’ 2000 v £0000 ¢
S L 48 16 1000 30000 m
4 -':;.\_
R _ _ :
Enirapils &0 15 m? 700 m 20000
magasing L & m' 400 mf 10000 m?
| &5 300 m* 9000 m
dg 100 3000
bt 80m: 2000 me
70
Bureaun 48 0 £00
75 15 m: 500 m'
i 10 300
_: ] a0 250 m’
e | 100
e
Usines a5 £0
4 %5
25 m
a8 15 me

* Puissance acousligue movenne oblenue & Zm.
[ surface rowverte par le diffuseur sonore en champ Libre {m’l
[ Surface couverte par ta diffussur sonone aves claisonnenyent 'l
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5.2 Compartimentage

Il évite la propagation du feu, de la chaleur et des fumées, durant
un temps donné, en les contenant dans un espace défini par des
¢léments constructifs du batiment. Un compartiment est une zone
délimitée par des murs, planchers, portes... Il peut tre traversé par
un conduit de ventilation ou une circulation, des éléments spécifiques rétablissent alors sa continuité
en cas de feu (clapet coupe-feu permettant |'obturation d'un conduit de ventilation, portes coupe-feu
isolant une circulation).

L'obligation de la fermeture automatique des portes dépend du type d'établissement (ex : type R, U..)
Ils fonctionnent selon deux types de commande : par émission ou par rupture de courant. La commande
par rupture de courant peut €tre utilisée lorsqu'un fonctionnement intempestif ne peut entrdiner un
défaut de mise en sécurité du batiment considéré.

En complément des dispositions de mise en sécurité, il faut pouvoir commander certains
asservissements techniques par le CMST, pour éviter leur influence sur I'évolution d'un sinistre.

Le «non-arrét ascenseur a |'étage sinistré» est une sous-fonction du compartimentage, il se commande
par contact sec.

Le CMST envoie des commandes (1 par niveau) vers la gestion d'ascenseur pour que ce dernier ne puisse
pas stopper |'étage en feu.

5-3 Désenfumage :

Il facilite I'évacuation du public en lui permettant de mieux voir son chemin et limite les effets
toxiques des fumées ainsi que leur potentiel calorifique et corrosif. Il peut &tre naturel, mécanique ou
les deux. De maniére générale, le nombre, la surface et 'emplacement des organes de désenfumage
sont déterminés par un bureau d'études.

6. Cablage
Le choix des cables est lié d leur comportement au feu.

- CR1: résistant au feu (exemple : cable pyrolyon-SNA d'Alcatel cable - 900 ° € pendant 15 minutes)
- C2: non propagateur de la flamme (exemple : cable U 1000 R2V).

Matériel alimenté Type de cdble électrique Dimension
Déclencheur manuel C2 - 1 paire 8/10 mm
Détecteur automatique C2 - 1 paire 8/10 mm
Diffuseur sonore non autonome | CR1 1,5 mm2
Diffuseur sonore autonome C2 - 1 paire 8/10 mm
BAAS c2 8/10 mm
Déclencheur électromagnétique | C2 1,5 mm2
a manque de tension

Déclencheur électromagnétique | CR1 1,5 mm2
a émission de tension

pour désenfumage

Alimentation électrique de c2 8/10 mm
sécurité
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7 - Centrale conventionnelle / Centrale adressable :

7.1 Centrale conventionnelle :

Ce sont les centrales pour lesquelles les détecteurs sont des interrupteurs (NO ou NF), avec parfois un
jeu de résistances afin de différencier une détection d'un défaut.

Sur une ligne (et donc une zone), on ne mélange pas les types de détecteurs.

Avantage : colit moyen

7.2 Centrale adressable :

Le systéme adressable facilite la gestion et la maintenance des solutions alarme incendie. Les produits
sont identifiés clairement (grdce a leur adresse) par le tableau de détection. Il permet la vérification
du bon fonctionnement de l'installation, I'identification des défauts, d'afficher les différents
événements (historiques, fonctions de recherche des points)

Avantages :

La facilité de cdblage : vous cablez tous les produits puis vous leur affectez une adresse différente.
Le zonage de l'installation se fait par programmation sur la centrale.

L'auto-contrale : le tableau de détection vérifie automatiquement l'installation.

Il indique le nombre de boucles réalisées, de détecteurs et déclencheurs installés.

Evolution possible, les lignes rebouclées :
Sur une centrale conventionnelle ou adressable « classique », en cas de coupure de fil, une partie de
l'installation est « sans surveillance » et déclenche.

Raccordement en ligne ouverte

un incident sur le cable perturbe
sensiblement son fonctionnement

Perte de trongon de ligne ——js=

Avec une lignhe rebouclée, un défaut est relevé et signalé mais I'ensemble fonctionne correctement car
il est alimenté des deux c6tés de la boucle.
Sur ce type de centrale, il est possible de mixer les déclencheurs manuels et détecteurs automatiques.

Raccordement en ligne reboudée :
un incident sur le céble ne perturbe

Sens dinterrogation de la ligne g Pz S0H fonctionnement

Sens dinterrogation de la ligne ————
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