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Fonctionnement de l’Altivar  

(dans notre montage) 
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Les contacts R1 et R2 changent d’état pour des fonctionnements qui peuvent être 

programmés : défaut, fréquence atteinte, intensité atteinte …. 

 

 

 

 

 

Quand l’alimentation 

(triphasée ou monophasée) 

est présente ….. 
... le variateur « attend » 

l’ordre de mise ne marche 

(24V sur LI1) (Rdy) …. 

… il vient lire la consigne de 

vitesse (0 V = 0 Hz, 10 V = 50 

Hz) ….. 
… il envoit une tension 

correspondante à la 

consigne lue. 


