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	Définition des activités confiées à l’élève

1-Pré requis :

Connaissance en électrotechnique niveau BEP.

2-En ayant à votre disposition :
- Le système compresseur, et son dossier technique.
- les fils et embouts adaptés.

	Liaison au référentiel

Liste des tâches métier :

T 1-1/TA 1-1 : prendre connaissance du dossier relatif aux opérations à réaliser, le constituer pour une opération simple …

T 2-3=TA 2-3 : câbler, raccorder les matériels électriques

Liste des compétences : 

C1-CO1 Analyser les conditions de l'opération et son contexte

C4-CO3 Réaliser une installation de manière éco-responsable

Les câblages et les raccordements sont réalisés conformément aux prescriptions et règles de l'art



	Observations proposée par le professeur :


	Note :


	Temps prévu : 4 h

	
	Nom de l’élève :


Mise en situation 

Un exploitant vous demande de modifier l’installation de son ensemble frigorifique dont le fonctionnement actuel est expliqué page 3 « Cahier des charges »
Travail demandé :

Partie 1 : Contacteur direct.

Vous devez modifier l’installation afin de pouvoir faire fonctionner ce moteur sans le variateur ALTIVAR, c'est-à-dire, en direct.

Pour cela, au niveau de la commande, vous utiliserez le commutateur S3 afin que sur la position « direct », le moteur soit alimenté sans passer par l’ALTIVAR et vous vous inspirerez du schéma unifilaire donné en annexe.
1 – Préparation :

En position « direct », le compresseur se met en marche alimenté directement par le réseau triphasé d’alimentation.

En puissance :

A l’aide du folio 3 (bornier et schéma « après modification) et du folio 1, complétez les repères des borniers dans le tableau suivant :

	Repère
	Bornes

	Contacts puissance de KM1
	J4.6 ………………………………………………………….

	Bornes  de raccordement amont (entre Q1 et KM2)
	

	Bornes  de raccordement aval (entre KM3 et DM)
	


Complétez sur le schéma folio 1, la zone pointillée repérée.
En commande :

A l’aide du folio 3, complétez les repères des borniers dans le tableau suivant :

	Repère
	Bornes

	Bobine de KM1
	J

	Contact auxiliaire pour l’automaintien
	


Complétez sur le schéma folio 2 la modification en commande (bobine de KM1 et le contact d’auto-maintien).

Montrez vos schémas à l’enseignant.

2 – Réaliser le câblage de l’installation. 

Appelez l’enseignant après avoir nettoyé votre poste et effectué les essais hors tensions à l’ohmmètre.

3 – Essai :

Vérifiez le fonctionnement en position Direct .
Partie 2 : Voyant.

L’ ALTIVAR a été paramétré pour que l’un de ses contact se ferme lorsque la vitesse correspondant à 25 Hz est atteinte.

Demandez à l’enseignant le contact que vous devez câbler :
 □ R1

□ R2

Le contact que vous devez utiliser est un NO, le voyant sera alimenté en 24 V
1 – Préparation :

A l’aide des folios 1 et 3, complétez les repères des borniers dans le tableau suivant :

	Repère
	Bornes

	Bornes du contact NO de R1
	J

	Bornes du contact NO de R2
	

	Bornes du voyant H4
	

	Bornes pour l’alimentation 24 VAC
	


Complétez sur le schéma folio 1.
Montrez votre schéma à l’enseignant.

2 – Réaliser le câblage de l’installation. 

Appelez l’enseignant après avoir nettoyé votre poste et effectué les essais hors tensions à l’ohmmètre.

3 – Essai :

Vérifiez le fonctionnement en position Variable 15 Hz, puis 30 Hz puis variable fixe. .

4 - Complétez le schéma sur XRELAIS

5 – Remettre l’installation dans la configuration de départ (enlevez les fils que vous avez mis en place)
Cahier des charges

Pour mettre en marche le système, vous devez mettre S3 sur Variable, appuyer sur S4 puis mettre S5 sur la position « Autorisation variateur »


a/ La consigne vitesses est choisie par S2



1 – S2 = Fixe : La vitesse est choisie à 1/3 (15 Hz) ou 2/3 (30 HZ) par S1 à l’aide d’un jeu 

de résistances.



2 – S2 = Variable : la vitesse est réglable à l’aide du potentiomètre.


b/ Arrêt : arrêt en fonctionnement normal de l’installation.
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